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輸送用ロガー端末の遠隔監視の高精度化
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発明の名称 : 位置推定装置、荷物管理機器及び荷物監視システム

医薬品、食料品等の物流品質確保のためのモニタリング需要が増加
している。また、今後は、ワクチンや再生医療 ( iPS細胞等 ) に伴う輸
送において、徹底した温度管理と遠隔監視が求められる。

GPSは仕組み上、静止中でも数十m単位の位置ばらつきがある。
そのため、位置情報の変化が、実際の移動によるものなのか位置ばら

つきによるものなのかを、輸送管理者が正確に判別できない。
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背景

GPSセンサと加速度センサを活用し、位置データの更新を

「毎回」から「移動を検知した場合のみ」へ

荷物移動を検知し、 移動がある場合のみ位置を更新する
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発明の効果
GPSセンサと移動検知センサ（加速度センサ）を組み合わせることで

荷物移動の位置ばらつきを解消し、輸送状況を正確に判別することが可能

新しい位置データを取得すると…
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